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· کارشناسی ارشد مهندسی مکاترونیک- دانشگاه تهران (دانشجو مهمان دانشگاه صنعتی شریف)
· کارشناسی مهندسی برق، گرایش کنترل- دانشگاه فنی و حرفهای


دورههای آموزشی تخصصی 
· دوره مدیریت ایمنی در سامانههای هوافضایی مطابق استاندارد ISO AS/EN9100- طرح مشترک آکادمی TUV آلمان و ایران.
· دوره مفاهیم پیشرفته طراحی وسائل پرنده، دانشکده مهندسی هوافضای دانشگاه صنعتی شریف، پاییز 1391 
· دوره تخصصی صلاحیت مدرسی، شامل 14 واحد درسی، دانشگاه تربیت مدرس
· دوره تخصصی علوم اسلامی دانشگاهیان، دانشگاه فردوسی مشهد
· دوره اتوماسیون صنعتی، مانیتورینگ و PLC


سوابق کاری و اجرایی
· مجری همکار پروژه طراحی و ساخت سیستم تشخیص نشتی گاز لولههای زمینی- شرکت گاز بوشهر سال 92-94
· مجری طرح پژوهشی با عنوان «شناسایی سیستم و استخراج مدل دینامیکی چرخ عکسالعملی ماهواره» سال 96-97
· مجری طرح «تجهیز و ساخت میز سهدرجه آزادی ماهواره با طراحی ایستگاه زمینی و مانیتورینگ داده» برای آزمایشگاه هوافضای دانشگاه تهران سال 96
· داور تخصصی نشریه علمی-پژوهشی کارآفن
· دستیار آموزشی گروه مکاترونیک دانشگاه تهران سال 91-92
· پژوهشگر پژوهشگاه سیستمهای پیشرفته دانشگاه تهران سال 92
· مسئول تیم ماهواره دانشجویی دانشگاه تهران و کسب مقام نائب قهرمانی جهانی در مسابقات بینالمللی 2012 اسپانیا
· عضو تیم ماهواره دانشجویی دانشگاه صنعتی شریف و شرکت در مسابقات ماهواره دانشجویی، چین، سال 2019 
· دوره کارآموزی نیروگاه حرارتی برق توس مشهد- مدت 3 ماه 
· سرپرست تیم ماهواره دانشجویی دانشگاه فردسی مشهد، 99 تاکنون
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ثبت اختراع
1- ثبت اختراع اول 
ثبت اختراع با شماره ثبت 91199 با عنوان "شبیهساز یکپارچه ماهواره ژئو با استفاده از رابط گرافیکی"
تاییده علمی ثبت اختراع از سازمان پژوهشهای علمی و صنعتی ایران 
2- ثبت اختراع دوم
ثبت اختراع با شماره ثبت 81562 - عنوان ثبت اختراع " بهسازی کنترل حلقههای طراحی یک ماهواره کوچک با استفاده از ماتریس ساختار طراحی"  
تأییده علمی ثبت اختراع از دانشگاه تهران 

3- ثبت اختراع سوم
ثبت اختراع با شماره ثبت 92543 با عنوان "طراحی و ساخت سامانه بیسیم تشخیص نشتی گاز در لولههای زمینی بدون عملیات حفاری"  
تاییده علمی ثبت اختراع از سازمان پژوهشهای علمی و صنعتی ایران 

4- ثبت اختراع چهارم
اختراع با شماره ثبت 78747 - عنوان ثبت اختراع "سامانه مخابراتی سنجشی کن ست قابل بازیابی جهت جمع آوری اطلاعات جوی"  
تأییده علمی ثبت اختراع از دانشگاه تهران 

5- ثبت اختراع پنجم (در طی مراحل ثبت طرح)
عنوان "طراحی و ساخت بستر آزمون سختافزاری زیرسامانه توان الکتریکی ماهواره در مودهای مختلف عملیاتی"
6- ثبت اختراع ششم (در حال داوری)
عنوان "بستر آزمون سختافزار در حلقه کنترل وضعیت ماهواره با قابلیت معادلسازی گشتاورهای اغتشاشی"

رساله و پایان نامه
رساله دکتری 
بهینهسازی طراحی کنترل وضعیت ماهواره با عملگر تراستر روشن-خاموش در حضور نویز حسگر
درجه دفاع از رساله: عالی
پایاننامه کارشناسی ارشد
طراحی سیستمی ماهواره مکعبی با بهرهگیری از روش ماتریس ساختار طراحی(DSM) 
نمره دفاع از پایاننامه: 20
پایاننامه دوره کارشناسی

طراحی و ساخت کنترلر دیجیتال با استفاده از میکروکنترلر AVR جهت کنترل یک سرو موتور خطی
نمره دفاع از پایان نامه: 75/19


پروژههای تحقیقاتی
· پروژه تحقیقاتی طراحی و ساخت پیکوماهواره مکعبی- دانشگاه تهران- ستاد میکرو الکترونیک، سال 92
· پروژه تحقیقاتی طراحی و ساخت سامانه تشخیص نشتی گاز لولههای زمینی- دانشگاه تهران- شرکت گاز، سال 92-94

طرحهای پژوهشی
· شناسایی سیستم و استخراج مدل دینامیکی چرخ عکسالعملی ماهواره،. طرح خاتمه یافته
· پیادهسازی بستر سختافزار در حلقه زیرسامانه توان الکتریکی ماهواره، ، طرح خاتمه یافته
· شناسایی مدل میز سهدرجه آزادی ماهواره و گشتاوردهنده مغناطیسی.. طرح خاتمه یافته
· تجمیع زیرسیستم تعیین و کنترل وضعیت ماهواره در بستر سختافزار در حلقه،. خاتمه یافته
· طراحی سختافزار در حلقه کنترل حرارت، دانشگاه فنی حرفهای

سوابق راهنمایی و مشاوره پایاننامه
کارشناسیارشد
· استاد مشاور پایاننامه کارشناسیارشد خانم زینب خدامرادی، دانشگاه تربیت مدرس گروه هوافضا سال 95-96
· استاد مشاور پایاننامه کارشناسیارشد آقای محمود حسینی، دانشگاه تربیت مدرس گروه هوافضا سال 98-99
· استاد مشاور پایاننامه کارشناسی ارشد خانم سلمانی، دانشکده مدیریت دانشگاه فردوسی مشهد 98 تاکنون
· استاد مشاور پایاننامه کارشناسی ارشد خانم الهه خاتونآبادی، دانشگاه تهران 98 – 99
· استاد مشاور پایان نامه کارشناسی ارشد آقای محنتی، دانشگاه فردوسی مشهد- 98 تاکنون
 کارشناسی
استاد راهنمای پایاننامههای ذیل
1- دهها پروژه کارشناسی در زمینه هوافضا، مکاترونیک و کنترل

سوابق تدریس
· دروس تئوری
· طراحی سیستمی ماهواره، دانشگاه فردوسی مشهد
· مکانیک پرواز 2، دانشگاه فردوسی مشهد
· کنترل اتوماتیک، کنترل غیرخطی، کنترل دیجیتال، مباحث منتخب کنترل
· دروس عملی
· آزمایشگاه کنترل خطی
· مدرس حل تمرین دروس
·  کنترل بهینه، مکاترونیک، کنترل غیرخطی مقطع کارشناسی ارشد - دانشگاه تهران سال 91
· دستیار آموزشی گروه مکاترونیک دانشگاه تهران، سال 90-92


راهاندازی آزمایشگاه:
· همکار در راهاندازی و تجهیز آزمایشگاه هوافضای دانشگاه تهران، دانشکده علوم و فنون نوین
· همکار در راهاندازی آزمایشگاه الکترونیک صنعتی، دانشگاه فنی و حرفهای، دانشکده شمسیپور تهران

برگزاری کارگاه و ارائه سخنرانی علمی 
· ارائه سخنرانی علمی با همکاری دکتر سیدحمید جلالینائینی با عنوان بررسی ماهوارههای کلاس کنست و کیوبست. دانشکده مهندسی مکانیک، دانشگاه تربیت مدرس. 22دیماه 92
· سخنرانی علمی ماهوارههای دانشجویی کنست و کیوبست، دانشگاه فنی و حرفهای، دانشکده فنی مشهد

افتخارات- مسابقات
· طرح برگزیده CubeSat سال 98 و شرکت در مسابقات بین المللی APSCO Microsatellte Contest 2019
· همکار در پروژه برتر ملی، عنوان پروژه طراحی و ساخت ماهواره ناهید2
· پایاننامه منتخب کارشناسیارشد در سیزدهمین کنفرانس انجمن هوافضای ایران- سال 92
· کسب مقام نائب قهرمانی در مسابقات بین المللی طراحی و ساخت ماهواره دانشجویی، اسپانیا سال 2012 
· کسب مقام دوم در مرحله طراحی مفهومی مسابقات ملی طراحی و ساخت سامانههای کنست، 1391

تقدیرنامهها
· تقدیرنامه طرح برگزیده طراحی ماهواره، معاون وزیر - سال 98
· تقدیرنامه پایاننامه منتخب کارشناسیارشد در انجمن هوافضای ایران- سال 92
· تقدیرنامه از معاونت آموزشی و پژوهشی دانشگاه تهران- سال 91
· تقدیرنامه از رئیس دانشکده فنی مشهد- سال 89 و سال 90
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