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های نه با استفاده از دادهالعملی نمواستخراج مدل خطی یک چرخ عکسسیدزمانی.  ، س.میبدی م.کویری،  و. بهلوری، س.  -22

 .96پژوهشگاه فضایی ایران، آذر  پژوهشی، سومین نشست تخصصی دستاوردهای تجربی

بعدسازی معادلات کنترل وضعیت تک محوره ماهواره صلب با مدولاتور پهنا و فرکانس نائینی، بیو. بهلوری، س.ح. جلالی -23

گر، شانزدهمین کنفرانس انجمن هوافضای ایران، دانشگاه خواجه مبتنی بر روش مشاهده شدهاصلاح PI-Dپالس و کنترلگر 

 .95نصیر الدین طوسی، اسفند 

سازی کنترل وضعیت ماهواره با سازی مود آرامتقی نژاد، طراحی و پیاده وند، م. میبدی، م.و. بهلوری، ح. حقیقی، ح. خواجه -24

 .97ت اردیبهشبیست و ششمین کنفرانس برق ایران، دانشگاه سجاد مشهد، افزار در حلقه، عملگر مغناطیسی در بستر سخت

ازی سنترل وضعیت ماهواره در پیادهافزار در حلقه کسازی بستر آزمون سختنژاد، م. میبدی، طراحی و پیادهو. بهلوری، م. تقی -25

 .97خرداد  -دانشگاه علوم تحقیقات تهران -مود دیتامبلینگ ماهواره، هفدهمین کنفرانس هوافضای ایران

نظر  عیتی تراستر با درسازی مقاوم کنترل وضعیت ماهواره با عملگر دو وضنائینی، بهینهو. بهلوری، م. ابراهیمی، س.ح. جلالی -26

 .96یبهشت اردالمللی مهندسی مکانیک ایران، دانشگاه تربیت مدرس، بینها، بیست و پنجمین کنفرانس تقطعیگرفتن عدم

ن میطراحی سیستمی یک ماهواره مکعبی با استفاده از روش ماتریس ساختار طراحی، دوازده ،فکور ، م.بهلوری آ. کوثری، و. -27

 .91اسفند  ،دانشگاه امیرکبیرکنفرانس انجمن هوافضای ایران، 

آ. کوثری، و. بهلوری، طراحی ساخت و ارزیابی یک سیستم سنجش از دور جوی با قابلیت بازیابی، بیست و یکمین کنفرانس  -28

 .92ملی برق ایران، دانشگاه فردوسی مشهد، اردیبهشت 

 فرانسآ. کوثری، و. بهلوری، ف. صنیعی، ر. احمدی، طراحی ساخت و ارزیابی یک سیستم سنجش از دور جوی، هفتمین کن -29

 .91دانشجویی مهندسی مکانیک ایران، دانشگاه تهران، اسفند 

از روش  یریگبا بهره یمکعب کوماهوارهیپ کی یستمیس یطراح یهاکلیس یو بهساز ییشناساآ. کوثری، و. بهلوری، م. فکور.  -30

 .92ی، سیزدهمین کنفرانس انجمن هوافضای ایران، دانشگاه تهران، اسفند ساختار طراح سیماتر

، بردر موشک ماهواره نهیفراز به هیحفظ زاو یبرا نیبشیکنترل مدل پی طراحپور، و. بهلوری، ا. رستمی. آ. فخاریان، ح. حسن -31

 .92سیزدهمین کنفرانس انجمن هوافضای ایران، دانشگاه تهران، اسفند 

مایش ملی نانو از تئوری تا کاربرد، ، هMEMSآ. کوثری، و. بهلوری، طراحی یک نانوماهواره با استفاده از ادوات مبتنی بر  -32

 .92دانشگاه اصفهان، اسفند 

بالزن و گسترش  یزپرندهیر کیبال  یابعاد یهامشخصه ریتاث یبررسپور، و. بهلوری، م.ح. جوارشکیان، ز. علوی، ح. حسن -33

 .92تهران، اسفند ی، سیزدهمین کنفرانس انجمن هوافضای ایران، دانشگاه بال با استفاده از شبکه عصب یطراح طیشرا

یاب گاز شهری در خطوط زیر زمینی بدون بهلوری، طراحی و ساخت سامانه نشت و. حسینی، بهروزی، غ. فرجام، ه.ع. نیک -34

  .93بهمن  های صنعتی، دانشگاه آزاد اهواز،های مکانیکی و نوآوریعملیات حفاری، کنفرانس ملی سیستم
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 هنمون حلقه در افزارسازی بستر آزمون سختطراحی و پیادهس. کویری، م. میبدی، س. سیدزمانی. ح. سوهانیان، و. بهلوری،  -35

 .97نشست تخصصی دستاوردهای پژوهشی پژوهشگاه فضایی ایران، آذر  چهارمین، کنترل وضعیت ماهواره مهندسی

نشست  دومین، خابراتی زمین آهنگ نمونهطراحی مفهومی ماهواره م. میبدی بهلوری، س. کویری، م. آ. کوثری، م. طاهران، و. -36

 .94 اسفندتخصصی دستاوردهای پژوهشی پژوهشگاه فضایی ایران، 

 ،تست سخت افزار در حلقه توان الکتریکی یک ماهواره مخابراتیو. بهلوری، س. کویری، س. سیدزمانی. ه. حسینی، آ. معانی،  -37

 .97ان، آذر نشست تخصصی دستاوردهای پژوهشی پژوهشگاه فضایی ایر سومین

 ثبت اختراع

  اول ثبت اختراع -1

 "ساز یکپارچه ماهواره ژئو با استفاده از رابط گرافیکیشبیه"با عنوان  91199ثبت اختراع با شماره ثبت 

 های علمی و صنعتی ایران از سازمان پژوهش ثبت اختراع تاییده علمی

 ثبت اختراع دوم -2

های طراحی یک ماهواره کوچک با استفاده از بهسازی کنترل حلقه "عنوان ثبت اختراع  - 81562ثبت اختراع با شماره ثبت 

   "ماتریس ساختار طراحی
 از دانشگاه تهران  ثبت اختراع تأییده علمی

 

 ثبت اختراع سوم -3

 بدون عملیات زمینیهای طراحی و ساخت سامانه بیسیم تشخیص نشتی گاز در لوله"با عنوان  92543ثبت اختراع با شماره ثبت 

   "حفاری

 های علمی و صنعتی ایران از سازمان پژوهش ثبت اختراع تاییده علمی
 

 ثبت اختراع چهارم -4

سامانه مخابراتی سنجشی کن ست قابل بازیابی جهت جمع آوری اطلاعات "عنوان ثبت اختراع  - 78747اختراع با شماره ثبت 

   "جوی

 تهران  از دانشگاه ثبت اختراع تأییده علمی

 

 ثبت طرح( طی مراحلپنجم )در ثبت اختراع  -5

 "افزاری زیرسامانه توان الکتریکی ماهواره در مودهای مختلف عملیاتیطراحی و ساخت بستر آزمون سخت"عنوان 

 (حال داوری)در  ششمثبت اختراع  -6

 "گشتاورهای اغتشاشیسازی افزار در حلقه کنترل وضعیت ماهواره با قابلیت معادلبستر آزمون سخت"عنوان 

 

 پایان نامهرساله و 

 رساله دکتری 

 خاموش در حضور نویز حسگر-سازی طراحی کنترل وضعیت ماهواره با عملگر تراستر روشنبهینه

 درجه دفاع از رساله: عالی

 نامه کارشناسی ارشدپایان

  (DSM)گیری از روش ماتریس ساختار طراحیسیستمی ماهواره مکعبی با بهرهطراحی 
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 20نامه: نمره دفاع از پایان

 نامه دوره کارشناسیپایان

 

 جهت کنترل یک سرو موتور خطی AVRطراحی و ساخت کنترلر دیجیتال با استفاده از میکروکنترلر 

 75/19نمره دفاع از پایان نامه: 
 

 

 های تحقیقاتیپروژه

باند  یپهنا هایتیبا در نظر گرفتن محدود یآزاد درجه 6و رول( در حالت  یجانب های)کنترل شتاب لوتیاتوپا یطراح -

 تاکنون 98 -، وزارت دفاعحسگرها زیبودن در برابر اغتشاش و نو مقاومعملگر، اشباع عملگر و 

 92سال  ستاد میکرو الکترونیک، -دانشگاه تهران -پروژه تحقیقاتی طراحی و ساخت پیکوماهواره مکعبی -

 94-92سال  شرکت گاز، -دانشگاه تهران -های زمینیتشخیص نشتی گاز لوله تی طراحی و ساخت سامانهپروژه تحقیقا -

ه های پیشرفتشرکت فناوری سازمان انرژی اتمی ایران، -تدوین دستورالعمل ماتریس ساختار طراحیپروژه تحقیقاتی  -

 97-96سال  ،ایران

 

 پژوهشی هایطرح

 خاتمه یافتهطرح العملی ماهواره، پژوهشگاه فضایی ایران. شناسایی سیستم و استخراج مدل دینامیکی چرخ عکس -

 ، طرح خاتمه یافتهحلقه زیرسامانه توان الکتریکی ماهواره، پژوهشگاه فضایی ایرانافزار در سختسازی بستر پیاده -

 تهطرح خاتمه یاف. پژوهشگاه فضایی ایران. و گشتاوردهنده مغناطیسی درجه آزادی ماهوارهشناسایی مدل میز سه -

 ه یافتهخاتمپژوهشگاه فضایی ایران. افزار در حلقه، تجمیع زیرسیستم تعیین و کنترل وضعیت ماهواره در بستر سخت -

باند  یپهنا هایتیبا در نظر گرفتن محدود یآزاد درجه 6و رول( در حالت  یجانب های)کنترل شتاب لوتیاتوپا یطراح -

 تاکنون 98 -، وزارت دفاعحسگرها زیبودن در برابر اغتشاش و نو مقاومعملگر، اشباع عملگر و 

 ایافزار در حلقه کنترل حرارت، دانشگاه فنی حرفهطراحی سخت -

 

 نامهمشاوره پایان راهنمایی و سوابق

 ارشدکارشناسی

 96-95سال ارشد خانم زینب خدامرادی، دانشگاه تربیت مدرس گروه هوافضا نامه کارشناسیاستاد مشاور پایان -

 99-98سال  دانشگاه تربیت مدرس گروه هوافضا حسینی،محمود آقای  ارشدکارشناسینامه مشاور پایاناستاد  -

 تاکنون 98نامه کارشناسی ارشد خانم سلمانی، دانشکده مدیریت دانشگاه فردوسی مشهد استاد مشاور پایان -

 99 – 98آبادی، دانشگاه تهران نامه کارشناسی ارشد خانم الهه خاتوناستاد مشاور پایان -

 تاکنون 98 -استاد مشاور پایان نامه کارشناسی ارشد آقای محنتی، دانشگاه فردوسی مشهد -

 کارشناسی 

 های ذیلنامهاستاد راهنمای پایان

 مکاترونیک و کنترلهوافضا، ها پروژه کارشناسی در زمینه ده -1

 

 سوابق تدریس

 تئوری دروس -

o  ،دانشگاه فردوسی مشهدطراحی سیستمی ماهواره 

o  مشهد ، دانشگاه فردوسی2مکانیک پرواز 

o  کنترل غیرخطی، کنترل دیجیتال، مباحث منتخب کنترل ،اتوماتیککنترل 

 دروس عملی -
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o خطی آزمایشگاه کنترل 

 سومدرس حل تمرین در -

o  91دانشگاه تهران سال  -ارشد کارشناسی مقطع  کنترل غیرخطیمکاترونیک،  ،کنترل بهینه 

 92-90آموزشی گروه مکاترونیک دانشگاه تهران، سال دستیار  -

 

 

 اندازی آزمایشگاه:راه

 اندازی و تجهیز آزمایشگاه هوافضای دانشگاه تهران، دانشکده علوم و فنون نوینهمکار در راه -

 پور تهرانای، دانشکده شمسیآزمایشگاه الکترونیک صنعتی، دانشگاه فنی و حرفهاندازی همکار در راه -

 

  سخنرانی علمیارائه و  ری کارگاهبرگزا

 95و  94سال  -ایرانانرژی اتمی  سازمان برای «های طراحی سیستمیماتریس»عنوان برگزاری دوره آموزشی با  -

ت. سست و کیوبهای کلاس کنبا عنوان بررسی ماهواره نائینیسیدحمید جلالیدکتر  ارائه سخنرانی علمی با همکاری -

 92دیماه 22دانشگاه تربیت مدرس.  دانشکده مهندسی مکانیک،

 ای، دانشکده فنی مشهدست، دانشگاه فنی و حرفهست و کیوبهای دانشجویی کنسخنرانی علمی ماهواره -

 

 مسابقات -افتخارات

  طرح برگزیدهCubeSat  و شرکت در مسابقات بین المللی  98سازمان فضایی ایران، سالAPSCO Microsatellte 

Contest 2019 

 2در پروژه برتر ملی، عنوان پروژه طراحی و ساخت ماهواره ناهید همکار 

 92سال  -انجمن هوافضای ایرانسیزدهمین کنفرانس در  ارشدنامه منتخب کارشناسیپایان 

  عضو تیم پروژه(  96پروژه برتر پژوهشگاه فضایی ایران سال( 

  2012اسپانیا سال  ،ماهواره دانشجوییطراحی و ساخت بین المللی کسب مقام نائب قهرمانی در مسابقات  

  1391 ،ستکنهای طراحی و ساخت سامانهمسابقات ملی مفهومی کسب مقام دوم در مرحله طراحی 

 

 هاتقدیرنامه

 98سال  -تقدیرنامه طرح برگزیده طراحی ماهواره، معاون وزیر و رئیس سازمان فضایی ایران 

 92سال  -در انجمن هوافضای ایران ارشدکارشناسی نامه منتخبتقدیرنامه پایان 

  91سال  -دانشگاه تهرانمعاونت آموزشی و پژوهشی تقدیرنامه از 

  90و سال  89سال  -مشهد فنیه رئیس دانشکدتقدیرنامه از 
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